MICROBEAST PLUS

UBERSICHTSKARTE B-AXIS MEMS SENSOR SYSTEM FOR RC-MODELS

SETUP MENU blinktviolett violett | blinktrot ; blau rotblau

(Menii LED leuchtet dauerhaft)

Einbaulage 0 A horizontal . vertikal hor.inv. vert.inv. horizontal vertikal hor.inv. vert.inv.
nschluss vorn*_| Anschluss vorn | Anschluss vorn | Anschluss vorn | Anschl. hinten | Anschl. hinten | Anschl. hinten | Anschl. hinten

Taumelscheibe Frequenz H | Benutzerdefiniert 120 Hz 165 Hz 200 Hz
Heck Plusweite H 960 pis
Heck Frequenz H | Benutzerdefiniert 270Hz (560 Hz)
Heckbegrenzung H Mit Hecksteuerkniippel linke Position anfahren und warten, dann rechte Position anfahren und warten.
Steuerrichtung Heckkanal R Weg priifen! links Weg priifen! rechts

H mechanisch | 90°(3/4 servos) 120°* 140° 135°/140°(1:1)
Servorichtungen HR Servo CH1 Servo CH2
Steuerrichtungen H rechts/vor

Servo CH1 Servo CH3

(Servo CH7)

Trimmung d. Taumelscheibe ~ HR| keine Timmung*
Zyklischer Weg (auf 6° stellen!) HR
Pitcheinstellung

neutral Zu wenig

Zyklische Begrenzung

Elektroheli

Interner Drehzahlregler

DREHZAHLREGLER MENU
(Menti LED blinkt langsam)

.| SensorTest

blinktviolett  violett blinktrot rot blinktblau blau rot/blau

JNerbrennerheli”: Status LED blau wenn Magnet unter Sensor
LElektroheli”: Status LED rot wenn Motor lauft

L Verbrennerheli”: Gasservo auf erhohte Leerlaufdrehzahl

Motor aus/Leerlauf Position Elektroheli”: Gas auf, Motor aus” (kurz bevor Motor anlauft) (4 Motor kann anlaufen!

Vollgas Position G Gasauf Vollgasposition stellen (,Elektroheli”: Drehzahl andert sich nicht mehr - Verbrennerheli”: Drossel maximal gedffnet)

Drehzahlregler
aus

Drehzahlreglev

Autorotation ein

Getriebeuntersetzung

B

C

21| Sendereinstellung
| e

F

| (Summeaus @ + @ + @)

+0.00

+0.00 +0.05 +0.10% +0.15
Zum Offnen von SETUP MENU Knopf aus dem Betriebsmodus heraus minde 2 Sekunden gedriickt halten. Im Menti durch kurzen Tastendruck zum néchsten
Punkt springen, nach Ietztem Punkt wird Menti verlassen
H mit Hec tppel Wert verdnd wahlen

R mit Rollsteuerknuppel Option wihlen
G Gas auf gewunschre Posmon stellen

(auBer SETUP MENU @) Knopf fiir mindestens 10 Sekunden gedriickt halten, setzt alle Werte von SETUP MENU,
DREHZAHLREGLERMENU und PARAMETER MENU zuriick . Bei SETUP MENU @) werden nur die Mittenpositionen geloscht!



MICROBEAST PLUS

UBERSICHTSKARTE ! B-AXIS MEMS SENSOR SYSTEM FOR RC-MODELS

mzﬁ;TEEg E’Tnnlgti':& ell) violett blinktrot blinktblau
Gyroin HL Mode: Trim aileron and elevator with stick, use rudder to trim collective.
A Servomittenpositionen / Gyro in Rate Mode: Rudder stick trims rudder. X " )
AttitudeControl Timmung AttitudeControl active: Adjust roll and pitch angle of horizon with aileron and elevator stick.
Any mode: Reset all servo trims by holding button for 10 seconds.
1| Steuerverhalten Benutzerdefiniert normal sport* pro extrem Sender
. | Schnellfl ilita Be iert | sehr niedrig niedrig mittel* hoch sehr hoch
D Heck Bes iert | sehrniedrig niedrig mittel* hoch sehr hoch
= | Totzone i iert 1 2* 3 4 5
| Dreh i Be iert aus* niedrig - inv. hoch - inv. niedrig - nor. hoch-nor.
(] Klisch iert normal* leicht erhoht erhoht hoch sehr hoch
|| Pitch pump Benutzerdefiniert aus* niedrig mittel hoch sehr hoch
| soft normal* leicht erhoht erhoht schnell sehr schnell
J jert 50 rpm/s 100 rpm/s 200 rpm/s* 300 rpm/s 400 rpm/s
K iert wie Anlauf 300 rpm/s 500 rpm/s* 700 rpm/s 900 rpm/s
| AttitudeControl Betri deaktiviert* Q Rettungsmodus | Rettung m. Pitch 3D Modus 3D Modus mit Pitch
| AttitudeControl Pitchwi >0% T el EE

Zum Offnen von PARAMETER MENU Knopf aus dem Betriebsmodus heraus kurz driicken. Im Mendi durch kurzen Tastendruck zum néchsten Punkt
spr/ngen, nach letztem Punkt w:rd Menu ver/assen Voreinstellungen werden mit Hecksteuerkniippel gewdhlt.

(auBer SETUP MENU @) Knopf fiir mindestens 10 Sekunden gedriickt halten, setzt alle Werte von
SETUP MENU, DREHZAHLREGLERMENU und PARAMETER MENU zuriick . Bei SETUP MENU @ werden nur die Mittenpositionen geléscht!

EMPFANGER MENU violett
(Menti LED blinkt)
A fd yp Standard Empfanger Satelliten Empfanger kein Signal S ignal an DI
1| Pitch « Status LED leuchtet blau oder violett, falls giiltiges Signal vom Empfanger erkannt.
.« | Roll
" « Bewege den gewiinschten Steuerkniippel (Steuerkanal) um die jeweilige Funktion einzulemnen. Die Status LED
1| Nick blinkt kurz, falls eine Steuerbewegung erkannt wurde.
= | Heck
F N « Die Punkte @ bis @ kannen iibersprungen werden ohne einen Steuerkanal zuzuweisen, z. B. falls die jeweilige
Funktion nicht bendtigt wird oder keine weiteren Steuerkanale zur Verfiigung stehen. Der Drehzahlregler wird
<1 | Motor [CH5] danq iibe( den Motorkanal (Punkt @) gesteuert und die AttitudeControl iiber den Kanal fiir die Heckkreiselemp-
H [CH6] (optonal) findlichkeit (Punkt @).
1 hiregler (optional) « Um die zuladen driicke den Taster und halte ihn gedriickt. Die Menii LED springt direkt zu
' | AttitudeControl (optional) Punkt @.
" . Gas in gewinschte Failsafe Position bringen und Knopf driicken um alle Einstellungen zu speichern
| Failsafe Position Gaskanal (41 Motor kann anlaufen)

Zum Offnen von EMPFANGER MENU Knopf vor dem Elnscha/ten der. ‘Stromversorgung driicken und halten. Im Mendi durch kurzen Tastendruck zum
néichsten Punkt springen (bei Punkt @ wird die he g . Bei Standard dnger endet das Mend sofort!




